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研究の背景

◆ハサミ型・ナイフ型フォースディスプレイ
    システムの開発

◆ハサミ・ナイフ・ノコギリによる切離時の抵抗力を
    表現する理論式の構築

◆粘弾性体モデルを用いた仮想物体の構築と
    破壊の表現
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★ノコギリ型フォースディスプレイシステムの開発

★開発するシステム上での物体の物性値および
    ノコギリの特性を反映した切離抵抗力の表現

★リアルタイムでの物体の切離による変形の
　表現

研究の目的
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ノコギリによる物体の切離の表現と回転の中心の決定
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ノコギリによる切離抵抗力の解析の手順

１．歯を物体に押入した時の深度を求める

２．歯の刃による物体の切離抵抗力を求める

３．胴に加わる摩擦力について解析する

４．１～３により得られた結果からノコギリ全体に
　　加わる切離抵抗力を計算する
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切離抵抗力のシミュレーションの結果①

物体が硬くなるほど切離抵抗力は大きくなる
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切離抵抗力のシミュレーションの結果②

引込み角が小さくなるほど切離抵抗力は大きくなる
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切離抵抗力のシミュレーションの結果③

ノコギリが肉厚になるほど切離抵抗力は大きくなり
切離に要する延べ総歯数は大きくなる
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切離抵抗力のシミュレーションの結果④

物体の厚さによらず切離抵抗力は一定であるが
    切離に要する延べ総歯数は大きくなる．
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ノコギリ型フォースディスプレイシステムの実験風景
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●仮想物体の物性値およびノコギリに与えた特性を
    反映した切離抵抗力を表現した

●物体の切離による変形をリアルタイムで表現した

●ノコギリ型フォースディスプレイシステムを開発した

まとめ
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